
―ヒューマンエラーの防止―
正確性

多品種、多⼯程、⻑時間の作業でこんな経験ありませんか？

ロボット
導入

・多品種・多⼯程・⻑時間のルーティーンワーク可能
・作業誤差が生じにくい
・ポイントとなる作業をしっかり再現

あれ？入れた？
入れてない？
どこまで入れた？

教えてもらった
方法と何が違う？

同じ方法で作業しているのに・・・


